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But du programme : se déplacer en avant pendant cing secondes puis s’arréter.

Notion de programmation abordée : utilisation des commandes d'activation et de
désactivation des sorties, utilisation d’un temps d’attente.
Synoptique :

5 secondes

. http://www.adtelechargement.fr/MiniR t/D-MR.pdf
Commentaire :

Dés la mise sous tension, le programme commence Diagramme de programmation :
a étre exécuté a partir de l'instruction « début » ;
L'activation de la sortie B7 et la désactivation de la
sortie B6 déclenche le déplacement en marche
avant du premier moteur. L'activation de la sortie s
B5 et la désactivation de la sortie B4 déclenche le =1 B6 - |

déplacement en marche avant du second moteur. Et

ce pendant une durée de 5000 ms (5 s).La = - —
> penaa _ © ) i -~ - B4 - désactivée -
désactivation de toutes les sorties provoque I'arrét ——

du robot mobile.
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